Hogy hasznalom versenyzéshez a miiszereimet?
A Slim Jim folkboaton az alabbi m(iszerek és jeladék mikddnek:

Mdszerek:
Nexus NX2 Multi Control+szerver (alapm{szer)
Nexus NX2 Wind Data — szélm(iszer

Nexus NX2 Steer Pilot — kormanyzast segité analog
muszer

Nexus NX2 GPS Navigator

Navman Tracker 5505 chartplotter

Jeladdk:

Log/Depth/Temp — egyesitett sebesség-, mélység- és vizhéfok jeladd
NX Wind vezetéknélkili széljeladd (+ WSI box)

NX2 Compass jeladd

Navman GPS antenna

1. A Multi Control hasznalata:

A Multi miszer (a szerverrel) a rendszer PAGE

kozponti egysége. A Page gombbal 4 f6 funkcid o MAIN
kdzott tudom léptetni: Speed — Plus — Nav — .. . P
Wind. Mindegyik funkcid alatt szdmos alfunkcio

taldlhatod, melyek értéke a f6funkcid

nagymeéretl szama alatt kisebb karakterrel i ..C(,MH;L

jelenik meg. Ezeket a ,,+” és ,,-,, gombokkal

tudom kivalasztani. A MULTI 6sszesen 33

alfunkciét jelez ki. Aki erre kivancsi, itt talal egy CLEAR SET

tablazatot ezekrdl.

Az alfunkcidk altaldban az angol név harom karakteres
roviditéseit hasznaljak. A szél- és menetirdnnyal kapcsolatos
roviditések magyarazata igy néz ki:

WP — Waypoint (utipont)

CTS — Course to steer (a hajo mozgasiranya a cél felé — az
elsodrédast is figyelembe véve)

DTW — Distance to Waypoint — a cél tavolsaga

DMG — a hajé elmozduldsanak tavolsaga a kiindulastol

XTE — Cross Track Error — eltérés az elméleti egyenes utiranytdl
BOD (vagy BTW) — a cél égtaji iranya

SET/DRIFT — daramlas sebessége és iranya
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A verseny soran tobbnyire a WIND f&funkciot és alatta az
égtaji széliranyt haszndlom. Mivel a WIND m{szer kijelzi
digitalisan a relativ (Iatszélagos) széliranyt, hasznos
Osszevetést jelent a MULTI m(iszeren megjelené valds
szélsz6g megjelenése. (A képen ez 40 fok, a T bet(i a TRUE
(valds) szélirany jele, a mellette levé jel balcsapast mutat.)
Még fontosabb a geografiai szélirdny. Hihetetlen nagy
szélforgasok fordulnak el6 a Balatonon, ezt érzékszerveinkkel MULTI CoONTRG
képtelenség kovetni. Egy hagyomanyos kompasz sokat segit =z
példdaul krajcszakaszon, de csak akkor, ha precizen tartjuk a

szélszbget, azaz mindig az optimdlis szélszogben vezetjiik a
hajot, barmerre fordul is a szél. Ennél sokkal precizebb a foéldrajzi szélirany figyelése, hogy ra
tudjunk fordulni a jelentGsebb széliranyvaltozasokra.

Latszik még a kijelz6n a MEM WP felirat, errél majd kés6bb, a STEER PILOT analdg mszernél.

. A WIND DATA miiszer hasznalata

A kezel6gombok megegyeznek a MULTI-val. MAIN CVTSS'ZE"&E
s s ST FUNCTION
KijelzGje vegyes: analdg és digitalis
A P , , , INFOTEXT TRUE
A f6 kijelz6 mindig a relativ (Iatszdlagos) WIND ANGLE
szélszoget mutatja. Az alatta levd 8 féle SUB-

z o~ TRIM
alfunkcio kézil a ,+” és ,,-, gombokkal o FUNCTION
valaszthatunk egyet az aldbbiak kozil: CLEAR ,

 lAteo . . MINUS / SET
AWS — |atszélagos szélsebesség / PLUS

7 s 7 7 7’ yZe 7 PAGE =
TWS — valds szélerGsség/max. szélerGsség

VMG — térnyerés (a sebesség szélirdnyba esé vektora)

BAT — akkufesziiltség

BSP — hajésebesség

TRP — Trip Log, megtett Ut (nullazhatd)

TMP — vizh6fok

TRM — AWA, AWS, TWS, sebesség (SOG vagy BSP), VMG, WCV (utipont kozelités sebessége), TBS
(elméleti hajosebesség polar diagram alapjan), DRF (aramlas) trimmelése.

Mint lathato, a latszélagos szélszoget siri sraffozas, mig a valdsat egy 6nallé vonal mutatja.
Kiemelt el6nye a mUiszernek a trim funkcié. A TRIM-et az almeniik k6zott taldljuk. Ha beallitjuk a
trimet valamelyik funkciéra, akkor megjelenik egy vizszintes vonal az analdg kijelzén.
(jobbcsapason 9, balcsapason 3 6ranal)

A figyelt érték novekedése esetén a vonalkak felfelé, csokkenés esetén lefelé szaporodnak.

Ha a mszer almendjét a trimfunkcion hagyom (ez a gyakorlatban ritkan fordul eld), akkor a figyelt
érték valtozasat el6jelhelyes szazalékban is |athatom.

Ha ugy érzem, hogy a beallitas pillanatdban nem volt optimalis a
referenciaérték, a kormanyallashoz beépitett trimgomb (lasd kép)
megnyomasaval Uj értékrél indulhat a trimmelés.

Ehhez a mivelethez nem kell feltétlenll a trimgomb, de enélkil egy
kicsit komplikaltabb: el kell Iépegetni a trim alfunkciéhoz, a ,,+” és -,
gombok egyidejlii megnyomasaval a kordbban felvett értéket nullazni,

majd a SET gomb kétszeri megnyomasaval érvényesiteni kell az Uj beallitast.



En - csakudgy, mint a legtdbb versenyzd ltaldban - a VMG-
t (térnyerés) trimmelem. Ez megintcsak egy olyan . TR
dologban segit, amelyet nemigen tudunk érzékelni. Hidba j ,,
tudom, hogy a hajém 29-33 relativ szélszog alatt krajcol a
legjobban, ezt sokféle tényezd felllirhatja. Leginkdbb a
(dog)hulldamzas az, amely esetén a hajo futtatasa noveli a
VMG értékét, igy a széliranyba esé sebességvektor
nagyobb lesz, mintha préselve, szorosan haladnék a szél
felé. A képen az lathato, hogy a beallitott értékhez képest
a VMG 1 szazalékkal csokkent.

Még a cirkaldszakaszndl is nagyobb a jelent6sége a VMG

trimmelésének hatszélszakaszon. Itt ugye nem a legrévidebb Ut a leggyorsabb. Ha pld. 150-160
fok valds szélszo6g mellett hatszelezek, lehet nagyobb a VMG (a szél irdnyaba esé sebességvektor),
mintha egyenesen 180 fokon haladok. Az optimalis haladasi irdnyhoz hatalmas segitséget jelent a
VMG folyamatos figyelése. Meg kell jegyezzem, nekem ,,csak” spinnakerem van, hat még milyen
fontos ez gennakerrel , hatszelez6” hajok esetén.

A STEER PILOT hasznalata

Annak ellenére, hogy nincs kezel6gombja, semmivel sem
alarendeltebb a Steer Pilot a rendszeren belll. Bedllitasa a Multi
m(iszer NAV vagy WIND funkcidja alatt végezhet6 el. Kivetithet6
erre a miszerre az AWA (latszdlagos szélsz6g), a MEM (pillanatnyi
kormanyzasi irany), a BTW (a navigatoron bedllitott Utipont
irdnya) és a CTS.

Ez utébbi fordul elé esetemben leggyakrabban. Sok-sok helyet
feljottem segitségével, s6t, még kétszeri Kékszalag (AX kategoria)
elsé helyeimet is ennek koszonhetem. A CTS: Course to Steer
ugyanis a hajo foldhoz viszonyitott elmozdulasi irdnya. Azaz: - |', ™
figyelembe veszi a nem elhanyagolhaté oldalcsuszast és \\o‘ 5.\ 0 % "1 ;
elsodrddast, akar az dramlds, akér a hulldmok miatt. Sk TR W %
Amikor tehat rendelkezem a kévetkezé palyajel koordinataival, ' 5\15 ® 1
ennek alapjan a navigatoron bedllitom ezt Utipontnak és a _:_‘20 20;;
m{iszert a CTS-re alllitom, akkor pontosan a cél felé fog hajo B ' d
haladni. Ezt elég a szemem sarkabdl figyelni, hogy a mutaté a
nullan alljon. A hajé menetirdnya ekkor nem pont a pélyajel felé
fog mutatni, de ez nem zavar, mert tudom, hogy a legrévidebb
uton fogok eljutni oda.

A CTS persze leolvashatd a GPS navigator m(iszeren is, ahol a
Course (hajoirany) és a COG szogeit is lathatom. De sokkal
egyszer(ibb egy analég miszer mutatdjat kovetni, mint két
szoget figyelni és annak eltérését szamolni.

A Slim Jim példajan azt Iatjuk, hogy pillanatnyi menetirany 68°,
de 71° a j6 irany. A Steer Piloton gondolkodas nélkiil is
leolvashaté, hogy ez a harom fokos szogeltérés balra tortént.




A GPS Navigator hasznalata

A Slim Jim kajutjében egy NAVMAN 5,5
collos plotter van beépitve, Balaton
térképpel. Antenndja a hatsé decken van.
A kokpitban felszerelt Nexus GPS Navigator

COG B5  'M|S0G A48 kn

csupan ismétlékijelz6ként funkcional, a DN 524 /TG 1hOB
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rendszer f6 eleme a NAVMAN mo{iszer, 2030 40 50 60 g B0 o0 10 T
tehat ez a ,Master” a Nexus pedig a 1 :

” 7

,,Slave . epezd
A NAVMAN-on dllitom be az palyajeleket =
Utipontként, amit a versenyrendez6k vagy
megadnak vagy nem. Ezen tul
természetesen a memaridban benne van 2
az 6sszes balatoni kikoté és mds fontos I Beistons Sis
pontok, mint példdul a tihanyi szoros szélsé
baojai, stb. )
A mUszer minden lényeges adatot kdzol,
még a varhatdo megérkezési id6t is. 0

Ugyanezek megjelennek a kilsé Nexus

mUszeren is, de itt alapban csak azt a

képernydt hasznalom, ami a szogeket, tavolsagot és a hajosebességet (SOG) jelzi.

A sok piros vonal a korabbi track, azaz nyomvonal, melynek tanulmanyozasa egy versenyt
kovetéen szdmos tanulsaggal szolgal.

A trackokat id6kozonként kitérlém, amikor mar zavard a rengeteg kusza vonal.

Mi minden fér el egy ilyen kis hajéban! A Slim Jim kabinja a chartplotterrel, kapcsoldtablaval és
kézi VHF radidval és 2 12V-os dugaljjal. A pult alatt a h(itGszekrény. A soros port dugalj a laptop
szerverhez vald csatlakoztatdsat szolgalja.
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